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Christian Braune, M.Sc. (bis 30.09.2017)
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Prof. Dr.-Ing. habil. Reiner Dumke (Emeritus)
Prof. Dr. rer. nat. Jérg Kaiser (Emeritus)

Prof. Dr. rer. nat. Edgar Nett (Emeritus)

Prof. Dr. rer. nat. habil. Dietmar Rosner (Emeritus)

3. Forschungsprofil

e Computational Intelligence
o Bayes- und Markov-Netze
o Intelligente Datenanalyse
o Neuro- und Fuzzy-Systeme

o Intelligente Systeme
o Schwarmintelligenz und Schwarmrobotik
o Computational Intelligence
o Multikriterielle Evolutionére Algorithmen
o Organic Computing

e Formale Methoden und Semantik
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o Logik
o Spezifikationssprachen
o Heterogene formale Methoden
o Ontologien
o Analogien und kreative Begriffshildung
o Modellierung von Energienetzen und regenerativen Energien
e Software Engineering
o Model-Basierte Sicherheitsanalyse
o Selbstheilende Softwaresysteme
o Kontext-abhéngige Uberlagerte Realitaten fir tragbare Systeme
o Kollisionsfreie Bewegungsplanung fur autonome Roboter
o Aufgabenplanung flr autonome kognitive Systeme
o Kooperative Mensch-Roboter Umgebungen
e Communication and Networked Systems
o Kommunikationssysteme und verteilte, vernetzte Systeme
o Drahtlose Multi-hop-Netze
o Drahtlose Sensor Netze
o Drahtlose Mesh-Netze
o Mobile Ad-hoc-Netze
o Internet der Zukunft
o Internet der Dinge (Internet of Things)
o Leistungsbewertung von Kommunikationsnetzen und Protokollen
o Testbeds fur drahtlose multi-hop Netze
o Simulation und Simulationsumgebungen
o Mobilitatsmodelle fiir die Leistungsbewertung von mobilen Ad-hoc-Netzen
o Kommunikationsprotokolle fur drahtlose Netze
o MAC-Verfahren
o Routing
o Adressierungsverfahren, Adresszuweisung und Addressverteilungsverfahren
o Transportprotokolle
o Anwendungsprotokolle
o Networks and Distributed Systems Lab
o Networked Systems
o Distributed Systems
Software-Defined Networking
Network Function Virtualization
Network Security
Internet Architectures
Network Economics
Energy-Efficient Networking
e Embedded Smart System
o Smarte Systeme aus verteilten Sensoren und Aktoren
o Konzepte zur Visualisierung von Daten in verteilten Anwendungen
o Adaptive Datenfusion in intelligenten Umgebungen
o Kooperative Robotersysteme
o Sicherheit und Fehlertoleranz in eingebetteten Systeme

O O O 0O O°

o

4. Kooperationen
e Ana M. Garcia Serrano, Universidad Politécnica de Madrid, Spain
o Aristotle University of Thessaloniki, Griechenland
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British Telecom Research Laboratories, Ipswich, UK

Centro Universitario da FEI Sao Paulo, Brasilien

CTHA Chalmers University of Technology, Géteburg, Schweden
DaimlerChrysler Research and Technology, Ulm

Detlef Nauck, BTexact Technologies, UK

Dr. André Naumann, Fraunhofer IFF

Dr. André Presse, Karlsruher Institut fur Technologie (KIT)

Dr. Andrew Lewis, Griffith University, Brisbane, Australien

Dr. Christoph Lange (Univ. Bonn)

Dr. Diego Perez, University of Essex, UK

Dr. Florian Rabe, Jacobs University Bremen

Dr. Frank Dylla (Univ. Bremen)

Dr. Jae Hee Lee (Univ. Sydney, Australien)

Dr. Luciano Serafini (Fondazione Bruno Kessler, Trento, Italien)

Dr. Mathew Joseph (Indian Institute of Technology, Mumbai, Indien)
Dr. Mihai Codescu (Univ. Bolzano, Italien)

Dr. Oliver Kutz (Univ. Bolzano, Italien)

Dr. Przemyslaw Komarnicki, Fraunhofer IFF

Dr. Stefano Borgo, Laboratory for Applied Ontology, ISTC CNR, Trento, Italy
Dr. Thomas Schneider (Univ. Bremen)

EMBRAER SA, Brasilien

ETH Zirich

European Bioinformatics Institute Cambridge, UK

Federal University of Rio de Janeiro, Brasilien

FFCUL Department of Informatics of the University of Lisbon

GMVIS SKYSOFT SA, Portugal

Goldsmith University of London, UK

Impuls - Agentur fiir angewandte Utopien e.V. Berlin

Inst. f. Erziehungswissenschaft - Prof. Girmes

Inst. f. Forder- u. Baumasch.techn.; Stahlbau; Logistik - Prof. Ziems
Institut fur Medizinische Psychologie (IMP), Uni Magdeburg
Intelligent Systems Research Unit -Ispswich -Grof3britannien
Jun.-Prof. Dr. Heiko Hamann, Universitat Paderborn

Jun.-Prof. Stephan Schmidt, OvGU Magdeburg, IMS

Laboratory for Applied Ontology, University of Bolzano, Italien
Marcin Detyniecki, CNRS, Paris, France

Max-Planck-Institut fiir Aeronomie Katlenburg-Lindau

Michael Berthold, Altana Lehrstuhl fur angewandte Informatik, Universitat Konstanz
Next Energy - EWE-Forschungszentrum fur Energietechnologie e. V., Oldenburg
Prof. Dr. Alexander Knapp (Univ. Augsburg)

Prof. Dr. Anders Lyhne Christensen, University Institute of Lisbon, Portugal
Prof. Dr. Andrzej Tarlecki (Univ. Warsaw, Polen)

Prof. Dr. Brian Scassellati, Yale University, USA

Prof. Dr. Cesare Alippi, Politecnico di Milano, Italy

Prof. Dr. Daniel Calegari (Universidad de la Republica, Montevideo, Uruguay)
Prof. Dr. David Camacho, Universidad Autdnoma de Madrid, Spain
Prof. Dr. Diedrich Wolter (Univ. Bamberg)

Prof. Dr. Donald Sannella (Univ. Edinburgh, UK)

Prof. Dr. E. Hinrichs, Universitat Tubingen

Prof. Dr. Ellen Matthies, OvGU, UPSY

Prof. Dr. Francesco Ricci, Freie Universitat Bolzano, Italy

Prof. Dr. Gabriel Kuper (Univ. Trento, Italien)

Prof. Dr. habil. Martin Middendorf, Universitat Leipzig

Prof. Dr. Hisao Ishibuchi, Osaka Prefecture University, Japan

Prof. Dr. Holger Schlingloff (HU Berlin)
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Prof. Dr. Jim Bezdek, University of Florida, USA

Prof. Dr. Jon Timmis, University of York, UK

Prof. Dr. Jurgen Dollner, Fachgebiet Computergrafische Systeme, Hasso-Plattner-Institut Potsdam
Prof. Dr. Kalyanmoy Deb, Michigan State University, USA

Prof. Dr. Markus Roggenbach, University of Wales Swansae, UK

Prof. Dr. Michael Schenk, OvGU Magdeburg, LLS

Prof. Dr. Razvan Diaconescu (Univ. Bucharest, Ruménien)

Prof. Dr. Saman Kumara Halgamuge, Mechanical and Manufacturing Engineering, The University of Melbourne,
Australia

e Prof. Dr. Simon Lucas, University of Essex, UK

e Prof. Dr. Tomo Hiroyasu, Medical Information System Laborator(MISL) Faculty of Life and Medical Sciences,
Doshisha University, Japan

Prof. Dr. Ulrich Schmucker, IFF, Digital Engineering

Q-fin GmbH, Magdeburg

Reiner Lemoine-Institut Berlin

Salzgitter AG

Simion Stoilow Institute of Mathematics of the Romanian Academy (IMAR) Bukarest, Ruméanien
SP SVERIGES TEKNISKA FORSKNINGSINSTITUT AB, Schweden

Spanish National Research Council Barcelona, Spanien

Universita Cattolica del Sacro Cuore - Instituto di Cardiologia; Italien

Universitdt Bonn

Universitét Freiburg

Universitat Toulouse

University of Brasilia, Brasilien

University of KwaZulu-Natal, South Africa

University of Leeds, UK

University of Milan, Italien

University of Toronto, Kanada

University of Ulster; Irland

Volkswagen AG, Wolfsburg

Zentrum flir nachhaltige Energiesysteme, Flensburg

4S-SISTEMI SICURI E SOSTENIBILI SRL - 4S SRL, Italien

5. Forschungsprojekte

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. habil. Till Mossakowski

Projektbearbeitung:  Glauer, MSc Martin

Kooperationen: Reiner Lemoine-Institut Berlin, Next Energy - EWE-Forschungszentrum fiir Energietechnologie e.
V., Oldenburg, Zentrum fiir nachhaltige Energiesysteme, Flensburg

Forderer: Bund; 01.08.2015 - 31.07.2018

open_eGo: open electricity Grid optimization
Netzebenen-lbergreifendes Planungsinstrument zur Bestimmung des optimalen Netz- und Speicherausbaus in
Deutschland integriert in einer OpenEnergy-Plattform

Das deutsche Stromnetz wird von tber 800 verschiedenen Netzbetreibern bewirtschaftet. Die daraus resultierende
Vielzahl von Interessen steht im Spannungsfeld mit den volkswirtschaftlichen Herausforderungen der Energiewende, die
eine ganzheitliche Netzplanung erfordern. Es fehlt derzeit jedoch an einem geeigneten Netzplanungsinstrument, das
eine volkswirtschaftlich optimale Nutzung von Flexibilitatsoptionen auf verschiedenen Ebenen berticksichtigen kann.

Die aktuellen Probleme der Netzausbauplanung, die im Zusammenhang mit der Energiewende stehen werden durch
open-eGo beantwortet, wobei Ressourcen im Bereich der Energiesystemmaodellierung effizient genutzt werden.
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Der Bereich Energiesystemanalyse- und modellierung ist gegenwartig von proprietarer Modellentwicklung und
intransparentem Umgang mit verwendeten Eingangsdaten geprégt. In Bezug auf Forschung, die die
Netzausbauplanung betrifft, fihrt dies zu einem Mangel an Transparenz und Partizipationsmdglichkeiten interessierter
Akteure. Durch die Entwicklung der 6ffentlich zugénglichen virtuellen Forschungsplattform OpenEnergy-Plattform
werden Transparenz, Partizipation und die Biindelung der eingesetzten Ressourcen erzielt.

Das Ziel von open_eGo ist die Erstellung eines transparenten, Netzebenen-iibergreifenden Netzplanungsinstrumentes
zur Ermittlung volkswirtschaftlich giinstiger Netzausbau-Szenarien unter Berucksichtigung alternativer
Flexibilitatsoptionen wie z.B. dem Einsatz von Speichern oder Redispatch-MaRnahmen. Die Entwicklung des
Planungsinstruments erfolgt auf einer offentlich zuganglichen virtuellen Forschungsplattform, die ebenfalls im Rahmen
des Projekts entwickelt wird. Diese Forschungsplattform zielt dabei auch darauf ab, Akteuren der Energiewende einen
Baustein zur Partizipation bereitzustellen

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. habil. Till Mossakowski

Projektbearbeitung:  Giinther, Stephan

Kooperationen: Helmholtz-Zentrum Geesthacht; Reiner Lemoine-Institut Berlin
Forderer: Bund; 01.08.2016 - 31.01.2019

open_FRED: Erstellung von Einspeisezeitreinen der fluktuierenden Erneuerbaren Energien auf Basis einer offenen
Datenbank

Fur Energiesystemanalysen bendtigt man einen Grundstock von konsistenten Daten, die jedoch selten als Open Data in
guter Qualitat vorliegen. Inshesondere Wetterdatenséatze (etwa Solarstrahlung; Windgeschwindigkeiten und
Windrichtung fur verschiedene Héhen, Temperaturprofile und Niederschlag) sind kaum vollsténdig verfligbar. Die
vorhandenen Daten sind zudem nicht auf die Bedirfnisse von Simulationsmodellen fur fluktuierenden Erneuerbaren
Energien (fEE) zugeschnitten.

Ziel von open _FRED ist es, diese Datengrundlage mit einheitlichem Standard zu schaffen und eine offene Datenbank mit
relevanten Datensétzen (Kraftwerks-, Klima- und Grunddaten) zu erstellen. Diese werden dann mit
Open-Source-Simulationsmodellen verkniipft, die Einspeisezeitreihen der fEE erzeugen.

Die Forschung findet in einem interdisziplindren Team aus den Bereichen Meteorologie, Energietechnik und Informatik
statt. Gemeinsam sollen die Anforderungen, Annahmen und Méglichkeiten der Energiesystemanalyse mit denen von
Klimamodellen zusammen gebracht werden, um einen hochwertigen, transparenten und zitierbaren Datensatz zu
schaffen.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. habil. Till Mossakowski
Projektbearbeitung:  Neuhaus, Dr. Fabian
Forderer: Haushalt; 01.11.2013 - 31.12.2017

Entwicklung eines OMG-Standards OntolOp fiir Ontologien, Modellierung und Spezifikation

OntolOp hat die Entwicklung einer Meta-Sprache zum Ziel, die der modularen Spezifikation logischer Theorien und
ihrer Relationen dient. Spezielles Augenmerk wird dabei auf (formale) Ontologien, Spezifikationen und Modelle und
ihre zugrundeliegenden logischen Theorien gelegt. OntolOps wesentliche Features sind:

1. Modularitat von Ontologien, Modellen und Spezifikationen (OMS), inklusive deren Wiederverwendung
2. Abbildungen zwischen OMS

3. Netzwerke von OMS und ihre Kombination

4. Heterogene OMS

5. Abfragen

Fur Basis-OMS werden dabei u.a. folgende Sprachen unterstiitzt: OWL, RDF, CASL, Common Logic and UML.

Die Ergebnisse des Projekts werden als "Distributed Ontology, Modeling and Specification Language (DOL)" bei der
Object Management Group (OMG) als Standard eingereicht.

DOL wurde auf dem OMG technical meeting in La Jolla im Dezember 2015 als OMG-Standard beschlossen.
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Projektleitung: Prof. Dr. Rudolf Kruse
Projektbearbeitung:  Schmidt, MSc Fabian
Forderer: Industrie; 01.01.2016 - 31.12.2018

Decomposable Graphical Models On Learning, Fusion and Revision

In cooperation with ISC Gebhardt, Celle, we analyze new methods for improving the planning systems. The core
technology uses the revision of Bayesian Networks and Markov networks. In order to handle planning inconsistencies,
we develop a framework consisting of Prevention, Detection, Analysis, Explanation, Manual Resolution, and Automatic
Elimination.

Projektleitung: Prof. Dr. Rudolf Kruse

Projektbearbeitung: Held, Pascal; Dockhorn, MSc Alexander

Kooperationen: Salzgitter Flachstahl GmbH; Universitat Bremen, IAT, Prof. Dr.-Ing. Kai Michels
Forderer: Haushalt; 01.01.2017 - 31.12.2017

Energieoptimale Regelung eines brennstoffgefilhrten Kraftwerks unter schnell variierenden Randbedingungen

In dem Projekt werden verschiedene Modelle aus dem maschinellen Lernen in Hinblick auf ihre Eignung fiir den Einsatz
in verschiedenen Teilprozessen untersucht und bewertet. Wir beraten und unterstiitzen bei der Implementierung
passender Modelle, mit besonderem Augenmerk auf die Parametrisierung, so dass die entwickelten Modelle leicht auf
einzelne Teilprozesse angepasst werden koénnen.

Projektleitung: Prof. Dr. Rudolf Kruse
Projektbearbeitung:  Dockhorn, MSc Alexander
Forderer: Land (Sachsen-Anhalt); 01.01.2016 - 30.06.2018

Modellierung des Planungsverhaltens autonomer Softwareagenten

Oftmals ist es nicht moglich, den Zustand der Umwelt vollstandig tber die Sensoren zu ermitteln. Hieraus ergibt sich die
Fragestellung, wie Agenten mit den Ihnen prasentierten Unsicherheit Giber den aktuellen Zustand der Umwelt umgehen
kénnen, um trotzdem ein zufriedenstellendes Ergebnis zu erzielen. Zur Bearbeitung dieser Fragestellung wurde eine
Fallstudie im Rahmen des Kartenspiels Doppelkopf entwickelt. Zudem ist In der Interaktion mit anderen Systemen
zumeist eine Simulation dieser notwendig, um Reaktionen vorherzusagen und eine effiziente Planung eigener Aktionen
zu ermoglichen. Ist jedoch keine Umwelt-Modell vorhanden, so ist der Ausgang gewahlter Aktionen unsicher. Hieraus
ergibt sich die Fragestellungen, wie Agenten mithilfe bereits gemachter Erfahrungen Umweltinteraktionen modellieren
konnen. Diese Thematik wird im Rahmen einer Fallstudie anhand des General Video Game Al Frameworks untersucht.

Projektleitung: Prof. Dr. Rudolf Kruse
Projektbearbeitung:  Nguzen, MSc Tuan Tran
Forderer: Industrie; 01.01.2016 - 31.12.2019

Multi-Source Fusion for Robust Road Detection Using Online Estimated Reliabilities

For highly available automated driving, a robust road estimation is indispensable. In order to tackle the challenges of
this task, many works employ a fusion of multiple sources, e.g. visually detected lane markings, leading vehicle, digital
maps, etc. However, each source has certain advantages and drawbacks depending on the operational scenariosthe
assumption made by many existing approaches that the sources always are equally reliable for the fusion process is
inappropriate. Therefore, this work in cooperation with VW proposes a novel concept by incorporating reliabilities into
the multi-source fusion so that the road estimation task can alternately select only the most reliable sources. Thereby,
the reliability for each source is online estimated using classifiers trained with the sensor measurements, the past
performance and the context. Using real data recordings, experimental results show that the presented reliability-aware
fusion increases the availability of automated driving.

Projektleitung: Prof. Dr. Rudolf Kruse
Projektbearbeitung:  Doell, Christoph
Forderer: Haushalt; 01.01.2016 - 31.12.2017

Suchtmerkmale in Hirnstrémen
Ziel des Projektes ist die Erforschung der Auswirkungen suchtauslésender Substanzen -- konkret von Nikotin -- auf
Gehirnstrome des Menschen. An Hand der mit Elektroenzephalographie und Magnetoenzephalographie gemessenen
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Hirnstréme wird durch maschinelles Lernen ein Modell trainiert, was Nichtraucher, Raucher ohne Suchtverlangen und
Raucher mit Suchtverlangen unterscheidet. Die so erstellten Modelle werden dann analysiert, um zu erkennen welche
Eigenschaften diese Gruppen unterscheiden.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. Sanaz Mostaghim
Projektbearbeitung:  Neufeld, M.Sc. Xenija
Forderer: Industrie; 01.01.2016 - 01.01.2019

Computational Intelligence in Games

In the last decade, many commercial video games have used planners instead of classical Behavior Trees or Finite State
Machines to define agent behaviors. Planners allow looking ahead in time and can prevent some problems of purely
reactive systems. Furthermore, some of them allow coordination of multiple agents. However, implementing a planner
for highly-dynamic environments like video games is a difficult task. This work aims to provide an overview of different
elements of planners and the problems that developers might have when dealing with them. We identify the major
areas of plan creation and execution, trying to guide developers through the process of implementing a planner and
discuss possible solutions for problems that may arise in the following areas: environment, planning domain, goals,
agents, actions, plan creation and plan execution processes. Giving insights into multiple commercial games, we show
different possibilities of solving such problems and discuss which solutions are better suited under specific
circumstances and why some academic approaches find a limited application in the context of commercial titles.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. Sanaz Mostaghim

Forderer: Industrie; 01.01.2016 - 01.01.2019

Computational Intelligence in Industrial Applications

We have two projects together with Volkswagen on the methodologies of computational intelligence in engineering and
industrial contexts. We work on optimisation methods, evolutionary algorithms and neural networks to deal with
various problems in automotive industry.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. Sanaz Mostaghim

Projektbearbeitung:  Zille, M.Sc. Heiner

Kooperationen: - Prof. Dr. Kalyanmoy Deb, Michigan State University, USA; Prof. Dr. Hisao Ishibuchi, Osaka
Prefecture University, Japan; Tomo Hiroyasu, Doshisha University Kyoto, Japan

Forderer: Deutscher Akademischer Austauschdienst e.V. (DAAD); 01.10.2014 - 31.12.2018

Evolutiondre multikriterielle Optimierung

Zentrales Thema dieses Projekts ist die Entwickelung naturinspirierter Optimierungsverfahren, insbesondere fiir
multikriterielle und dynamisch veranderliche Problemstellungen. Wir untersuchen Mechanismen der
Schwarmintelligenz und Uberprifen sie auf Anwendbarkeit in technischen Systemen und mathematischen
Optimierungen. Optimierungsprobleme, bei denen mehrere im Konflikt stehende Kriterien bertcksichtigt werden
missen, treten zum Beispiel in vielen Anwendungen von Industrie und Wissenschaft auf. Wir untersuchen Particle
Swarm Optimierungsverfahren (PSO) und evolutionére multikriterielle Algorithmen (EMO), um multikriterielle Probleme
zu losen.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. Sanaz Mostaghim

Forderer: Haushalt; 01.10.2014 - 31.12.2018

Schwarmrobotik mit Flying Robots

Im Rahmen dieses Projekt wird ein Roboterlabor fiir zunéchst einen Schwarm fliegender Roboter aufgebaut. In der
Schwarmrobotik werden mehrere kleine Roboter so programmiert, dass ein globales und vordefiniertes Verhalten
entsteht. Solche Robotersysteme kommen schon heute in vielen Gebieten zum Einsatz. So werden im
Katastrophenschutz Gruppen von mobilen Robotern zum Auffinden eines gemeinsamen Ziels beispielsweise zu
Bergungszwecken oder zur Datensammlung in Katastrophengebieten genutzt. Derartige Anwendungen werden mit
zunehmendem Interesse wissenschaftlich untersucht. Die Kontrolle eines solchen Schwarms von Robotern ist allerdings
eine groRe Herausforderung und bietet eine Vielzahl an interessanten Forschungsthemen. Die Validierung der
Interaktionen in Roboterschwérmen ist gegenwartig eine der grofiten Herausforderung dieses Forschungsgebiets. Die
Untersuchungen zeigen, dass die Umgebung und die Technik die Funktionalitat der Roboter stark beeinflussen. Daher
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besteht der Bedarf an Experimenten, um die Methodik unter Echtzeitbedingungen zu untersuchen und
weiterzuentwickeln. Damit kann eine Umwelt (Labor) von Sensoren, Robotern und mobilen Endgeraten eingerichtet und
die Kommunikation und Vernetzungen untersucht werden, die die Zukunft der Anwendung solcher technischen Systeme
im Alltag darstellt und simuliert.

Projektleitung: Prof. Dr.-Ing. Sanaz Mostaghim
Projektbearbeitung:  Bartashevich, Palina
Forderer: Deutscher Akademischer Austauschdienst e.V. (DAAD); 01.10.2016 - 30.09.2019

Swarm Intelligence in Dynamic Environments

In this project, we work on methods of Collective Search using Swarm Intelligence in dynamic
environments. We have modelled the dynamics using Vector Fields and develop collective search
methods which additionally consider these dynamics. As the dynamic are unknown, the challenge
concerns the estimation and prediction of the local dynamics and their influence on the energy
consumption and the search. We also work on the decision making methods for single individuals using
multi-criteria decision making approaches to overcome the negative effects of the dynamics on the
movement and the energy consumption.

Projektleitung: Prof. Dr. Edgar Nett

Forderer: Deutsche Forschungsgemeinschaft (DFG); 01.10.2013 - 30.09.2018

GroRgerateantrag MoCoRo Plattform fiir Mobile kooperative Robotik

Das Projekt wurde gemeinsam mit Prof. Dr. J. Kaiser beantragt.

Flexible Produktionssysteme, kooperative Exploration und das koordinierte autonome Fahren erfordern
Forschungsarbeiten auf den dafir zentralen Gebieten der zuverldssigen drahtlosen Kommunikation, der adaptiven und
echtzeitfahigen Bildverarbeitung und Sensorfusion, der modellbasierte Regelung aufgrund einer geeigneten
Umgebungsmodellierung und der entsprechenden Systemsoftware (Middleware), die eine einfache Programmierung
dieser Anwendungen und Definition nicht-funktionaler Qualitatseigenschaften unterstiitzt. Um die Forschungen
experimentell untermauern zu kénnen und eine realitdtsnahe Bewertung und Validierung der Forschungsergebnisse zu
ermdglichen, ist eine modular und kooperativ aufgebaute Roboterplattform, notwendig, in der sich mobile
Komponenten mit unterschiedlichen Fahigkeiten zu einer Einheit konfigurieren, die auf das jeweilige
Applikationsszenario speziell zugeschnitten ist. Anpassbarkeit und Ausfallsicherheit sind dabei primére Ziele. Die
Aufgaben sollen durch eine mit Sensorik instrumentierte Umgebung unterstuitzt werden, wie sie in der industriellen
Automatisierung oder zukiinftig auch in automotiven Anwendungen erwartet werden kann.

Projektleitung: Prof. Dr. Edgar Nett

Projektbearbeitung:  Kanneberg, Dipl.-Ing. Manuela; B.A., Jana Kloos
Kooperationen: Prof. Heike Mrech, Hochschule Merseburg
Forderer: Land (Sachsen-Anhalt); 01.01.2016 - 31.12.2018

Zukunft FEMININ - Frauen entdecken Mathematik, Informatik, Natur- und Ingenieurwissenschaften
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Ziel des Projektes ist es, junge Frauen ab Klassenstufe 10 mit spezifischen, aufeinander aufbauenden Angeboten flr
Mathematik, Informatik, Technik, Natur- und Ingenieurwissenschaften zu begeistern und sie bei Ihrer Talentfindung,
Berufs- und Studienwahl zu unterstiitzen. Mit dieser Malinahme soll der Anteil studierender Frauen im MINT-Bereich
erhéht und dem Fachkraftemangel in natur- und ingenieurwissenschaftlichen Berufen begegnet werden. Durch die
genderspezifische Forderung der Schilerinnen im Projekt, wird lhnen der Einstieg in die Studien- und Berufswelt
erleichtert.

Bei den geplanten Science-Camps ist die aktive Teilnahme und kreatives Arbeiten in mehrtagigen Workshops gefragt.
Exkursionen zu verschiedenen Firmen und Institutionen aus dem natur- und ingenieurwissenschaftlichen Bereich sowie
Studienvorbereitungskurse runden das gesamte Angebot des Projektes ab. Zudem bietet das Programm die Mdéglichkeit
zum Austausch mit jungen Wissenschaftlerinnen und Studentinnen und schafft Raum fiir neue Erfahrungen.

Das Projekt wird in Kooperation mit der Hochschule Merseburg durchgefiihrt. Die Kooperationspartner biindeln ihre
vielfaltigen Erfahrungen und Kompetenzen und stellen daraus ein neues integriertes, landesweites Angebot bereit.

FEMININ

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier

Projektbearbeitung:  Fuentealba, Patricio

Forderer: Fordergeber - Sonstige; 01.01.2015 - 30.09.2019

A state-based model for fetal distress estimation during labor through a progressive analysis of the cardiotocographic
recording

During laboratory, the fetal welfare assessment (CTG), which provides continuous information on fetal heart rate (FHR)
in relation to uterine contractions (UC) signals. This information helps clinicians to observe how the fetus reacts to stress
and thus indicate timely intervention. CTG patterns, whose properties are defined in guidelines for CTG fetal monitoring.
However, CTG interpretation is difficult since it involves the human visualization of highly complex signals. In
consequence, the interpretation of CTG has been shown to suffer from widespread intra- and inter-observer
disagreement, leading to a poor interpretation of reproducibility.

Nowadays, in order to reduce the intra -and inter-observer disagreements and improve the CTG interpretation, much
effort has been made on improving the clinical guidelines for CTG interpretation and on providing support to clinicians
using expert systems and advanced signal processing algorithms. However, these efforts do not show clear evidence on
improving the estimation of fetal acidemia.

In this context, we propose to develop a welfare state model for fetal condition estimation during labor and delivery
based on the observations of FHR and UC signals. The main idea is to design a state model of clinical guidelines. This
model will allow to connect proposed CTG guidelines with FHR signal features by using standard and advanced signal
processing and classification techniques.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung:  Filax, MSc Marco

Forderer: Haushalt; 01.01.2014 - 31.12.2020
A World Without Signs

Ubiquitére, pervasive Assistenzsysteme sind dadurch gekennzeichnet, dass personalisierte Informationen kontinuierlich,
bedarfsgerecht und automatisch dem Nutzer zur Verfugung gestellt werden. Dazu muss offensichtlich immer der
jeweilige Handlungskontext des Nutzers bestimmt werden, um die entsprechende Information zu selektieren.



Forschungsbericht 2017: Otto-von-Guericke-Universitat Magdeburg, Fakultat fir Informatik, Institut fiir Intelligente Kooperierende Systeme

Orthogonal dazu, muss eine passende Form der Informationsdarstellung gewéahlt werden. In diesem Projekt wird die
visuelle Augmentierung realer Objekte (z.B. durch farbiges Markieren/Hervorheben realer Objekte) mit Hilfe eines
Head-Mounted-Displays (HMD) fokussiert.

In diesem Projekt wird das Szenario des smarten Supermarktes fokussiert. Die Grundidee ist pervasive
Assistenztechnologien zu verwenden um nutzerspezifische Angebot anbieten zu kénnen. Eine technologische
Realisierung kénnte darin bestehen, dass je nach Uhrzeit, Verflgbarkeit der Waren und Nutzerprofil unterschiedliche
Preise und Angebote unterbreitet werden. Diese werden dann beispielsweise direkt auf den Produkten dargestellt.

Ziel dieses Projektes ist die Entwicklung eines ubiquitaren, pervasiven Assistenzsystems. Es soll unterschiedliche
Information durch Augmentierung der realen Welt darstellen kénnen - dementsprechend spielt eine prazise
Indoor-Lokalisierung eine wesentliche Rolle. Weiterhin muss das System selbst den aktuellen Anwendungsfall
bestimmen kénnen. Um die Kompatibilitat mit unterschiedlichen Realisierungspartner zu wahren, wird eine nicht
instrumentalisierte Umgebung vorausgesetzt. Der Schutz der Privatsphére ist von zentraler Bedeutung, so dass
beispielsweise die Lokalisierung direkt auf dem mobilen Endgerat erfolgt.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier

Projektbearbeitung:  Gonschorek, MSc Tim

Forderer: Haushalt; 01.01.2017 - 31.03.2021

Entwicklung anpassungsfahiger Verifikationsalgorithmen fiir softwareintensive Systeme in sich andernden
Umgebungen

Softwareintensive, cyberphysische, Systeme halten immer mehr Einzug in unser alltgliches Leben. Das beginnt bei
smarten Heizungssteuerungen und Kilhlschranken, tiber Energiekraftwerke und -netze in Smart Grid Infrastrukturen, bis
hin zu autonomen Autos.

Dabei haben vor allem die letzten beiden Elemente gemein, dass Fehlfunktionen zu kritischen Situationen fiihren
koénnen, die einerseits mit hohen Kosten, andererseits aber auch mit der Gefahr fiir Menschenleben, verbunden sind.
Daher wird heutzutage bereits ein groRer Aufwand betrieben, die Systeme mdglichst ausfallsicher zu entwickeln und
diese Sicherheit auch nachzuweisen.

Diese Analysen sind aber lediglich zur Entwicklungszeit des Systems mdglich und somit miissen bereits zur Designzeit
alle moglichen Situationen und Umsténde betrachtet werden.

Dadurch wird jedoch ausgeschlossen, dass die Systeme im Zweifelsfall auf sich &ndernde Umgebungen reagieren und
selber abschatzen kdnnen, ob sie die gewinschte Funktionalitat noch mit der geforderten Zuverléssigkeit, ausfuihren
konnen.

Dies betrifft z. B. autonome Funktionen bei Autos, wenn sich Wetterbedingungen &ndern und dadurch gewisse
Sensoren nur noch eingeschrankt nutzbar sind bzw. ausfallen.

Eine Moglichkeit ware, die jeweilige Funktion sofort zu deaktivieren. Aber ggf. ist der Einfluss der Anderung so
minimal, dass die gewuinschte Funktionalitat noch ausgefiihrt werden kann.

Diese mussten dann jeweils online analysiert und verifiziert werden.

Solche Analysen sind prinzipiell mit gangigen Verifikationsmethoden wie proabilistischem Model Checking umsetzbar.
Leider sind gangige Methoden noch nicht in der Lage schnelle Analysen fiir hochkomplexe Systeme durchzufiihren, da
die Berechnungen schlicht zu lange dauern.

Um diese Onlineanalysen in Zukunft zu ermdglichen, sollen in diesem Projekt Modellverifikationsalgorithmen erstellt
werden, die prinzipiell mit Modellen realer Komplexitdt umgehen kénnen und dazu auch sowohl zur Designzeit aber
auch wéhrende des Einsatzes des Systems Parameter und Eigenschaften lernen, die eine schnelle, aussagekréftige und
zuverléssige Analyse ermdglichen.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung:  Marco Filax, Tim Gonschorek, Mykhaylo Nykolaychuk
Forderer: Bund; 01.01.2015 - 31.12.2019
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Forschungscampus STIMULATE: Forschungsgruppe Robotik

Fur eine Thermoablation von Wirbelsaulentumoren sollen im Rahmen des Projektes die neuen Methoden entwickelt
werden, welche deutlich tiber den heutigen Stand der rein telemanipulierenden OP-Roboter hinausgehen. Ein zentrales
Ziel des Projektes ist die Entwicklung eines Regelungs- und Bahnplanungsalgorithmus fiir die optimale Positionierung
eines Ablationselektroden durch einen Roboter in einer autonomen Intervention an der Wirbelséule. Die klinischen und
technischen Anforderungen werden in der engen Abstimmung mit den Projektpartnern aus der Forschung und Industrie
definiert. Die Ansétze zur optimalen Bahnplanung fiir einen Roboter werden in einer kliniknahen Laborumgebung
entwickelt und untersucht. Die wesentliche Herausforderung besteht in der Kompensation und Minimierung der
maglichen systematischen und nicht-systematischen Fehler. Vor allem fiihren die h&ufig auftretenden Fehler, wie z.B.
bei der Registrierung des Roboters relativ zum Patienten und zu den bildgebenden Geraten (Angoigraphiegerét und
eine externe Navigationssystem) oder durch die Nachgiebigkeit der Ablationelektroden und die Atmung des Patienten,
zu einer hohen Ungenauigkeit in der Elektrodenplatzierung, welche reduziert werden soll. Damit wird im Rahmen des
Projektes ein Konzept zur Online-Kompensation der mdglichen Modellierungs- und Positionierungsfehler erarbeitet, um
wahrend einer Intervention auf die méglichen Stérungen zu reagieren. Im Ergebnis wird dadurch eine héhere
Genauigkeit der Ablationsdosierung, geringere Behandlungsdauer und reduzierte Rontgendosis fiir das behandelnde
Personal als auch fir die Patienten ermdglicht.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung:  Nykolaichuk, Mykhailo
Forderer: Haushalt; 01.01.2017 - 31.12.2020

Multi-Area Coverage Path Planning

Die Aufgabe, einen Uberdeckungspfad fiir einen Robotermanipulator zu berechnen,
um eine gegebene Oberflache zu bearbeiten, wird Ublicherweise

Coverage Path Planning Problem (CPP) genannt. Die Lésung flr dieses Problem ist
ein Pfad, so dass jeder Punkt auf der Oberflache vom Footprint eines Werkzeugs
abgedeckt wird.

Optimierungsziele fur CPP in der Robotik sind vor allem die Ldnge des
Werkzeugweges, die Fertigstellungszeit sowie die Ldnge des Weges im Gelenkraum
des Roboters.

Die Komplexitat des CPP Problems steigt extrem, wenn die zu (iberdeckenden
Bereiche nicht miteinander verbunden sind. Zum Beispiel beim Lackieren einer
Oberfléche,

ist es Ublich, dass groRere Objekte von mehreren Seiten gespriht werden miissen,
wahrend andere Teile der

Oberflache gar nicht bearbeitet werden. Aus algorithmischer Sicht ist das Ziel
jedoch nicht die

Bearbeitungszeit fur jeden einzelnen Bereich, sondern fiir die gesamte Flache zu
minimieren. AuBerdem enthalten viele Anwendungen eine Menge

(oft implizit definierter) Freiheitsgrade (z. B. mehrere Losungen der inversen
Kinematik, Symmetrien des Werkzeugs etc.). Diese Freiheitsgrade bieten ein
enormes Optimierungspotenzial, machen aber das Finden von

optimalen Lésungen noch schwieriger.

Im Gegensatz zum klassischen CPP wurde die Multi-Area CPP Problem mit einem
Robotermanipulator nicht geniigend untersucht.

Die meisten verwandten Ansatze konzentrieren sich entweder auf die Abdeckung von
Pfaden fiir die gegebenen Gebiete oder auf das Verbinden von Pfaden

zwischen ihnen. Darliber hinaus berticksichtigen die meisten
State-of-the-Art-Ansatze keine Wiederverwendung von existierenden Teillésungen
oder nutzen die vorhandenen Freiheitsgrade,

welche grof3es Optimierungspotential enthalten, nicht aus.

Ziel dieses Vorhabens ist es, effiziente Algorithmen zur automatischen und

optimierten Losung eines Multi-Area CPP Problems zu entwickeln. Das
Kernidee ist es, zwei Ansatze zu kombinieren: (1) eine Anpassung von Techniken

1
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fir optimale Abarbeitung von Aufgabensequenzen (wobei

die Freiheit der Ausfiihrungsreihenfolge ausgenutzt werden kann) auf das
Multi-Area CPP Problem sowie (2) Verwenden von zuvor berechneten Teilldsungen
far dieses Problem.

Solche Kombination wirde zur zeiteffizienten Pfadberechnung filhren sowie eine
optimierte Neu- bzw. Umplanung ermdglichen.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung:  Nielebock, MSc Sebastian
Forderer: Haushalt; 01.01.2014 - 30.09.2019

Self-Healing Software

Programmierer erhalten durch moderne Entwicklungsumgebungen viel Unterstiitzung beim Programmieren um
Quellcode besser zu verstehen bspw. durch Syntax-Higlighting oder das Scoping von Variablen.

Nichtsdestotrotz, tritt ein Laufzeitfehler durch ein Programm auf, muss der Programmierer manuell oder
semi-automatisch z.B. durch einen Debugger die Ursache des Fehlers suchen und diesen korrigieren.

Dies ist zeitaufwéndig, was widerrum zu erhdhten Entwicklungs- und Wartungskosten fiihrt.

Der Forschungsbereich Self-Healing Software zielt daraufhin, wie dieser Prozess der Fehlersuche und -korrektur
automatisiert werden kann.

Hierzu werden bestehende Softwareprojekte und deren Fehlerkorrekturen analysisiert.

Konret wird retrospektiv untersucht wie Fehlerkorrekturen (aus Issue-Tracking-Systemen) Veranderungen im Quellcode
(aus den Software-Repositories) implizieren.

Durch die Abstraktion des Quellcodes z.B. als abstrakter Syntaxbaum werden dann wiederkehrende Musterldsungen zur
Fehlerkorrektur extrahiert.

Diese Musterldsungen werden dann auf ihre Fahigkeit hin untersucht &hnliche Fehler (bspw. &hnliche
Fehlerbeschreibung, Quellcodestruktur, Fehlermeldung) zu korrigieren.

Dadurch kénnen Entwicklungsumgebungen automatisch auftretende Fehler erkennen und mit den Musterldsungen
korrigieren.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung: Heumdiller, M.Sc. Robert
Forderer: Haushalt; 01.01.2017 - 30.06.2021

Verbesserung von Methoden zur automatischen Extraktion von API Spezifikationen

Der Umgang mit Application-Programming-Interfaces (kurz APIs) macht heutzutage einen
wichtigen Bestandteil des Alltags eines jeden Softwareentwicklers aus. Diese
Programmierschnittstellen erméglichen den Zugriff auf verschiedenste Ressourcen wie
Programmeklassen, Softwarebibliotheken oder Web-Services. Um ungewolltes oder fehlerhaftes
Verhalten bei der Benutzung derartiger Ressourcen zu vermeiden, ist es unerlésslich, dass

die von der API vorgesehenen Benutzungsregeln eingehalten werden. Eine Klasse dieser
Einschrankungen befasst sich mit der zulassigen Reihenfolge von Methodenaufrufen, z.B. dem
korrekten Initialisieren, Benutzen und schlief3lich Freigeben einer Ressource. Werden

diese Regeln nicht eingehalten, kann es zu unerwtinschtem Verhalten und Programmabstiirzen
mit ggf. kritischen Folgen kommen. Aus diesem Grund sind Spezifikationen der korrekten
Benutzungsmuster von APIs von grofiem praktischen Wert. Einerseits erleichtern sie

dem Entwickler die Einarbeitung in unbekannte APIs. Andererseits, und von besonderem
Interesse, ermdglichen sie eine Reihe automatisierter Unterstiitzungstechniken im

Software Engineering bis hin zu automatischer Detektion und Korrektur von Fehlverwendungen.

Da das manuelle Spezifizieren von APIs mit einem sehr hohen Aufwand verbunden ist,

befasst sich die Forschungsrichtung des Specification Mining mit Techniken

zur automatischen Extraktion von API Spezifikationen aus bestehenden Quellcodebestéanden.
Hierzu werden beispielsweise Algorithmen aus dem Data-Mining ausgenutzt, um wiederkehrende
Muster bei der Verwendung von APIs in groBen Projekten zu detektieren.

Einfache Algorithmen sind hier insbesondere aufgrund ihrer geringen Prazision fiir den

12
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praktischen Einsatz nur sehr eingeschrankt nutzbar.

Das Ziel dieses Projekts besteht darin hier Abhilfe zu schaffen. Insbesondere sollen

abstrakte Informationen aus dem Software Engineering Prozess, wie zum Beispiel das Wissen
Uber projektspezifische APl Benutzungsmuster, eingebracht werden, um neue Methoden

und Heuristiken zur Verbesserung automatischer Extraktionstechniken zu entwickeln.

Projektleitung: Prof. Dr. Frank Ortmeier
Projektbearbeitung:  Nielebock, MSc Sebastian; Pohl, Dipl.-Math. Matthias; Nykloaichuk, Mykhailo
Kooperationen: Fraunhofer-Institut fir Fabrikbetrieb und -automatisierung (IFF) Magdeburg; ifak Institut fir

Automation und Kommunikation e.V. Magdeburg; Zentrum fiir Produkt-, Verfahrens- und
Prozessinnovation GmbH; Zentrum flir Sozialforschung Halle e.V. ZSH

Forderer: BMWi/AIF; 01.08.2017 - 31.07.2020

Verbundprojekt Mittelstand 4.0 Kompetenzzentrum Magdeburg, Teilvorhaben Safety und Security in der Digitalisierung
von Kleineren und mittleren Unternehmen

Mit dem Mittelstand-4.0 Kompetenzzentrum Magdeburg sollen bei den KMU Vertrauen in die Digitalisierung
geschaffen, Mitarbeiter und Fiihrungskrafte zur Durchfiihrung von DigitalisierungsmalRnahmen befahigt
sowie "Digitalisierungs-Aha-Erlebnisse” ermdglicht werden. Um diese Ziele zu erreichen, ist der
mittelstandgerechte Technologie- und Wissenstransfer in vier unterschiedliche Schwerpunkte aufgeteilt. Die
Otto-von-Guericke Universitét beteiligt sich dabei sowohl im Schwerpunkt "Safety & Security" als auch im
Schwerpunkt "Digitale Geschaftsmodelle”. Um den Technologie- und Wissentransfer in diesen
Schwerpunkten mittelstandsgerecht zu gewéhrleisten sind unterschiedlichste Angebote in diesem Projekt
vorgesehen.

Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Giines
Projektbearbeitung:  Fruth, Jana
Forderer: Haushalt; 01.10.2016 - 31.10.2017

Effective security warning approach for mobile devices regarding potential personal impacts of malware attacks

This thesis focuses on a specific human-machine-interface (HMI) scenario, where human users remotely control
cyber-physical systems (CPS) with a mobile device. Examples are tablets or smartphones, which control entertainment
systems in modern cars or navigate mobile robots in domestic or industrial areas. In this thesis malware attacks on
mobile devices are in focus which potential affect interconnected CPS. This research focuses on two personal impacts on
users of mobile devices: security (privacy) and safety (life and limb) impacts.

Classical approaches against malware are automated detection and reaction strategies, e.g. identifying and removing of
malware from systems. This thesis introduces a warning approach as completion to classical approaches. It based on
the idea of early introducing human users of mobile devices into the solution process to early protect users against
personal security and safety impacts of malware attacks on mobile devices with potential effects on CPS.

Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Glines
Projektbearbeitung:  Fruth, Jana
Forderer: Haushalt; 01.10.2016 - 31.10.2017

Effective security warning approach for mobile devices regarding potential personal impacts of malware attacks

This thesis focuses on a specific human-machine-interface (HMI) scenario, where human users remotely control
cyber-physical systems (CPS) with a mobile device. Examples are tablets or smartphones, which control entertainment
systems in modern cars or navigate mobile robots in domestic or industrial areas. In this thesis malware attacks on
mobile devices are in focus which potential affect interconnected CPS. This research focuses on two personal impacts on
users of mobile devices: security (privacy) and safety (life and limb) impacts.

Classical approaches against malware are automated detection and reaction strategies, e.g. identifying and removing of
malware from systems. This thesis introduces a warning approach as completion to classical approaches. It based on
the idea of early introducing human users of mobile devices into the solution process to early protect users against
personal security and safety impacts of malware attacks on mobile devices with potential effects on CPS.
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Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Giines
Projektbearbeitung:  Kientopf, M.Sc. Kai
Forderer: Haushalt; 01.01.2017 - 31.12.2020

Efficient Communication in Wireless Multi Hop Networks with Analysis of the 2-Hop-Neighborhood

With knowledge about the structure of the local neighborhood (2 hops wide), decisions about the forwarding of
messages can be made on a better data basis. By avoiding unnecessary communication, both energy and bandwidth
are saved in the naturally limited frequency bands.

The scope of this project is the evaluation of broadcasting and the development of protocols that make use of the given
neighborhood information.

Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Glines
Projektbearbeitung:  Engelhardt, Frank
Forderer: Haushalt; 01.10.2016 - 30.09.2019

Haptic communications in wireless multi-hop networks

With the appearance of new broadband technology and future 5G networks the internet offers new capabilities for
applications.

Through increasing bandwidth and decreasing latency haptic communication will soon be feasible.

The vision of a tactile internet will become reality.

In this project we study applications for this type of communication, for example in robotics, smart cities or cat-2car
communication.

We mainly focus on wireless multi-hop networks.

The the main goals of this project are

(i) to develop models to predict latency behavior,

(i) research new protocols for haptic communication and

(iii) propose new approaches to handle the highly dynamic and unpredictable behavior of such networks.

Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Giines
Projektbearbeitung:  Nikoukar, M.Sc. Ali
Forderer: Haushalt; 01.10.2016 - 30.09.2019

Indoor Positioning with the Internet of Things

Reliable and real-time indoor positioning are required in the future generation of communications networks. GPS
cannot be deployed for indoor applications because line-of-sight transmission between receivers and satellites is not
possible in an indoor environment. There are various obstacles such as walls, equipment influencing the propagation of
electromagnetic waves, which lead to multi-path and path-loss effects. Some interference and noise sources from other
wired and wireless networks degrade the accuracy of positioning. There are approaches that enable distance
measurement and location by analyzing of specific physical characteristics of radio signals. It is important to have a
mathematical model which models the behavior of the signal in deferent environments. The model also helps the
developer to design realistic simulation tool.

Objectives of the project
- Implementation of positioning techniques in embedded hardware and simulation environment.
- Performance evaluation of real-time indoor positioning in MloT-testbed

- Analyze the issues such as multi-path loss effect, obstacles, interference and time synchronization.

Projektleitung: Prof. Dr. Mesut Giines
Projektbearbeitung: Raza, MSc Saleem
Forderer: Haushalt; 01.10.2016 - 30.09.2018
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Medium Access Control Protocol for Industrial Wireless Sensor and Actuator Network

Industrial Wireless Sensors and Actuators Networks (IWSANSs) are becoming increasingly emerging to realize the
Industry 4.0 - smart factory concept. Process automation and factory automation are two of the important applications
of the smart industry. In this regard, the objectives in achieving reliability, low latency, and as well as energy efficiency
through Medium Access Control (MAC) are extensively researched.

In this project, we exploit MAC layer to propose an adaptive MAC protocol based on time slotted structure and channel
hopping for industrial control applications. The protocol targets to meet the traffic requirements of two states of the
control system: transient and steady state.

We take into account dynamics of the process control system so that the the protocol is adaptive to varying states of the
process controller and satisfy its upstream and downstream traffic flows.

Objectives and evaluation:
-Proposed an adaptive and deterministic MAC protocol.

-Evaluate the protocol through simulation for various performance metrics such reliability, latency, and energy
efficiency.

-Evaluate the protocol on the MloT testbed for the above mentioned performance metrics.

Projektleitung: Prof. Dr. David Hausheer
Projektbearbeitung:  Kaup, Dr. Fabian
Forderer: Haushalt; 15.06.2017 - 15.09.2017

Personalmittel flr eine wissenschaftliche Mitarbeiterstelle (3 Monate, E13, 100%) aus dem Innovationsfonds

Das Projekt dient der personellen Unterstiitzung fur die Antragsstellung eines Projektvorhabens. Inhaltlich ist das
Vorhaben am Entwurf von Software-definierten Infrastrukturen fiir effiziente und zuverlassige vernetzte Systeme
ausgerichtet. Software-defined Networking (SDN) ist ein vielversprechendes neues Konzept, welches die flexible
Steuerung von Kommunikationsnetzen in Software erlaubt, wéhrend mit Network Function Virtualization (NFV) sogar
Netzfunktionen selbst vollstdndig virtualisiert in software-basierte Cloud-Infrastrukturen ausgelagert werden. In diesem
Kontext sollen neue SDN/NFV-basierte Mechanismen entworfen werden, welche einen zuverlassigen, sicheren und
effizienten Betrieb von grossen verteilten und vernetzten Systemen ermdéglichen. Gerade NFV-basierte Systeme
erfordern dabei neue, innovative Ansatze zur Verifikation und Zertifizierung von Netzfunktionen, bevor diese in
produktiven Kommunikationsnetzen eingesetzt werden kdnnen.

Projektleitung: Jun.-Prof. Dr.-Ing. Sebastian Zug

Projektbearbeitung: Dietrich, Dr. André

Kooperationen: Hochschule Magdeburg-Stendal, Prof. Dr. Goldau; Hochschule Magdeburg-Stendal, Prof. Dr.
Merkt; Otto-von-Guericke Universitat Magdeburg, Prof. Dr. Philipp Polenz

Forderer: Bund; 01.02.2017 - 31.01.2020

Einbettung industrienaher Laborhardware in adaptive eLearning Systeme (Industrial-eLab)

Der Erwerb von fachbezogenen und fachertbergreifenden Kompetenzen durch die praktische Arbeit mit konkreter
Hardware, Maschinen und Werkzeugen sowie den zugehdérigen Programmier- und Entwicklungsumgebungen ist in der
Ingenieurausbildung essentiell. Remote-Labs sind physische Systeme, die tiber eine webbasierte Schnittstelle
angesteuert werden und zeit- und ortsunabhangig Zugriff auf reale Labore erméglichen. Das Projekt mdchte etablierte
Ansatze flir Remote-Labs durch industrienahe, komplexe Aufgaben didaktisch und lernpsychologisch erforschen um ein
lbertrag- und integrierbares Anwendungskonzept zu erstellen.

Projektleitung: Jun.-Prof. Dr.-Ing. Sebastian Zug
Kooperationen: Fraunhofer IFF Magdeburg
Forderer: Bund; 01.07.2017 - 30.06.2019

Multimodale Sensordatenfusion flr die Erfassung von Objekten im Logistik (Multisensor)

Im Projekt wird eine der grof3en Problemstellungen der Logistik adressiert, Volumenkenngréfien im manuellen und
teilautomatisierten Umfeld prozessintegriert aufnehmen zu kénnen, d.h. ohne die explizite und wahrnehmbare
Durchfiihrung eines Messvorgangs durch einen Bediener. Dazu werden im Projekt 3D-Multisensorsysteme zur
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Rundumerfassung und Echtzeitanalyse logistischer Objekte entwickelt.

Projektleitung: Jun.-Prof. Dr.-Ing. Sebastian Zug
Projektbearbeitung:  Steup, Christoph
Forderer: Haushalt; 01.12.2013 - 30.03.2018

OTToCAR Team der OVGU
Das oTToCAR Projekt wurde mit dem Ziel gegriindet, am CAROLO-Cup teilzunehmen. Fiir diesen internationale
Studentenwettbewerb werden Modellfahrzeuge im MaRstab 1:10 eingesetzt. Sie missen Probleme des autonomen
Fahrens I6sen. Der Aufbau des Fahrzeuges, die elektrische Ausstattung und die Programmierung des Systems werden
dabei durch ein interdisziplindres Team von Studierenden bearbeitet. Entsprechend ist eine fakultatsiibergreifende
Kooperation etabliert worden (E-Technik, Maschinenbau, Informatik), die seit kurzem durch Studenten der Hochschule
Anhalt aus Dessau (Fachbereich Design) erganzt wird, um eine ansprechende Karosserie zu entwerfen. Das 0TToCAR
Team wird durch die Arbeitsgruppe ESS sowie die Fakultét fir Informatik unterstitzt.

Projektleitung: Jun.-Prof. Dr.-Ing. Sebastian Zug

Projektbearbeitung:  Fessel, Dipl. Ing. Karl

Kooperationen: Otto-von-Guericke Universitét, Juniorprof. Dr. Stephan Schmidt; Otto-von-Guericke Universitét,
Prof. Dr. Michael Schenk; Otto-von-Guericke Universtéat, Prof. Dr. Ellen Matthies

Forderer: Bund; 01.12.2017 - 30.11.2018

TRANSFORMERS - Flexibler Einsatz autonomer Fahrradsysteme fiir Logistik- und Beférderungsaufgaben
TRANSFORMERS zielt darauf, die vielfaltigen und interdisziplindren Herausforderungen einer solchen Anwendung
konzeptionell zu erfassen und einen Plan flir die Umsetzung eines prototypischen Fahrrad-Rufservices auf dem Campus
der Otto-von-Guericke Universitat Magdeburg bereitzustellen. Neben der technischen Analyse der Randbedingungen
und des Einsatzraumes im Hinblick auf einen optimierten Aufbau des Fahrrades, bedarf es einer
betriebswirtschaftlich-logistischen Planung und einer juristischen Einordnung des Konzeptes. Dartiber hinaus sind erste
Studien zur Akzeptanz autonomer Fahrrader aus Sicht der Verkehrsteilnehmer geplant. Die Partner sehen diese
Untersuchungen als Grundlage fir die Entwicklung eines Reallaboransatzes.

6. Eigene Kongresse, wissenschaftliche Tagungen und Exponate auf Messen
e Co-Organizer: Special Session Evolutionary many-objective optimization, IEEE Congress on Evolutionary
Computation, Spain, 2017, Prof. Sanaz Mostaghim
e Co-Organizer: Minitrack Soft Computing, HICSS, Hawaii, 2017, Prof. Rudolf Kruse
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e Co-Organizer: CIES 2017, [EEE Symposium on Computational Intelligence for Engineering Solutions, Hawaii, 2017,
Prof. Rudolf Kruse
e Publicity Chair, IEEE International Conference on Computational Intelligence in Bioinformatics and Computational
Biology, UK, 2017, Prof. Sanaz Mostaghim
Organizer: Workshop Computational Intelligence, 29.09.2017, Magdeburg, Prof. Sanaz Mostaghim
RoboCup 2017, WorldCup 2017, Japan, Prof. Sanaz Mostaghim
RoboCup German Open 2017, Magdeburg, Prof. Sanaz Mostaghim
IEEE Computational Intelligence in Games Competition, CIG 2017, USA 2017, Prof. Sanaz Mostaghim
Eigene Exponate auf Messen
o SwarmLab, CeBIT 2017, Prof. Sanaz Mostaghim
o SwarmLab, Lange Nacht der Wissenschaft 2017, Prof. Sanaz Mostaghim
o Human-Swarm-Experiment, Lange Nacht der Wissenschaft 2017, Prof. Sanaz Mostaghim

7. Veroffentlichungen

Begutachtete Zeitschriftenaufsétze

Bitsch, Friedemann; Filax, Marco; Gonschorek, Tim; Ortmeier, Frank; Schumacher, Rolf
Effiziente Sicherheitsnachweisfihrung mithilfe modellbasierter Systemanalyse
In: Signal + Draht: SD - Hamburg: DVV Media Group, 6, 2017; https://eurailpress-archiv.de/SingleView.aspx?show=29206

Blank, Julian; Deb, Kalyanmoy; Mostaghim, Sanaz

Solving the Bi-objective Traveling Thief Problem with multi-objective evolutionary algorithms

In: Evolutionary multi-criterion optimization: 9th international conference, EMO 2017, Miinster, Germany, March 19-22,
2017: proceedings - Cham: Springer, S. 46-60 - (Lecture notes in computer science; 10173)

[Kongress: 9th International Conference Evolutionary Multi-Criterion Optimization, EMO 2017, Miinster, Germany, March
19-22, 2017

Codescu, Mihai; Kuksa, Eugen; Kutz, Oliver; Mossakowski, Till; Neuhaus, Fabian

Ontohub - a semantic repository engine for heterogeneous ontologies

In: Applied ontology: an interdisciplinary journal of ontological analysis and conceptual modeling - Amsterdam: 10S
Press, Bd. 12.2017, 3/4, S. 275-298

[Imp.fact.: 1,296]

Codescu, Mihai; Mossakowski, Till; Kutz, Oliver
A categorical approach to networks of aligned ontologies
In: Journal on data semantics: JoDS - Berlin: Springer, insges. 43 S., 2017

Codescu, Mihai; Mossakowski, Till; Sannella, Donald; Tarlecki, Andrzej

Specification refinements - calculi, tools, and applications

In: Science of computer programming: methods of software design: techniques and applications - Amsterdam [u.a.]:
Elsevier Science, Bd. 144.2017, S. 1-49

[Imp.fact.: 1,064]

Dylla, Frank; Lee, Jae Hee; Mossakowski, Till; Schneider, Thomas; van Delden, André; van de Ven, Jasper; Wolter,
Diedrich

A survey of qualitative spatial and temporal calculi - algebraic and computational properties

In: ACM computing surveys: CSUR - New York, NY: Association for Computing Machinery, Vol. 50.2017, 1, Art. 7,
insgesamt 39 S.

[Imp.fact.: 6,748]

Fuentealba Ortiz, Patricio Fabian; lllanes, Alfredo; Ortmeier, Frank
Analysis of the foetal heart rate in cardiotocographic recordings through a progressive characterization of decelerations
In: Current directions in biomedical engineering - Berlin: De Gruyter, Bd. 3.2017, 2, S. 423-427
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Klamroth, Kathrin; Mostaghim, Sanaz; Naujoks, Boris; Poles, Silvia; Purshouse, Robin; Rudolph, Ginter; Ruzika,
Stefan; Sayin, Serpil; Wiecek, Margaret M.; Yao, Xin

Multiobjective optimization for interwoven systems

In: Journal of multi-criteria decision analysis - Chichester: Wiley, Bd. 24.2017, 1/2, S. 71-81

Loewe, Kristian; Wesenberg, Judith; Kaufmann, Jorn; Petri, Susanne; Heinze, Hans-Jochen; Borgelt, Christian; Harris,
Joseph Allen; Vielhaber, Stefan Antonius; Schoenfeld, Mircea Ariel

Widespread temporo-occipital lobe dysfunction in amyotrophic lateral sclerosis

In: Scientific reports - [London]: Macmillan Publishers Limited, part of Springer Nature, Bd. 7.2017, Art.-Nr. 40252,
insges. 9 S.

[Imp.fact.: 4,259]

Moritz, Ruby L. V.; Mostaghim, Sanaz

Heterogeneous evolutionary swarms with partial redundancy solving multi-objective tasks

In: Evolutionary multi-criterion optimization: 9th international conference, EMO 2017, Miinster, Germany, March 19-22,
2017: proceedings - Cham: Springer, S. 453-468 - (Lecture notes in computer science; 10173)

[Kongress: 9th International Conference Evolutionary Multi-Criterion Optimization, EMO 2017, Minster, Germany, March
19-22, 2017]

Nobach, Leonhard; Rimac, Ivica; Hilt, Volker; Hausheer, David

Statelet-based efficient and seamless NFV state transfer

In: IEEE transactions on network and service management: TNSM - New York, NY, 2017; http://dx.doi.org/10.1109/
TNSM.2017.2760107

[Imp.fact.: 3,134]

Oubbati, Omar Sami; Lakas, Abderrahmane; Zhou, Fen; Glnes, Mesut; Lagraa, Nasreddine; Yagoubi, Mohamed Bachir
Intelligent UAV-assisted routing protocol for urban VANETs

In: Computer communications: the international journal for the computer and telecommunications industry

- Amsterdam [u.a.]: Elsevier Science, Bd. 107.2017, S. 93-111

[Imp.fact.: 3,338]

Oubbati, Omar Sami; Lakas, Abderrahmane; Zhou, Fen; Glnes, Mesut; Yagoubi, Mohamed Bachir

A survey on position-based routing protocols for Flying Ad hoc Networks (FANETSs)

In: Vehicular Communications - Amsterdam [u.a.]. Elsevier, 2017; http://dx.doi.org/10.1016/j.vehcom.2017.10.003
[Imp.fact.: 5,108]

Riickert, Julius; Wulfheide, Julian; Knierim, Tamara; Hausheer, David

On clubs, screaming peers, and duplicates - a comprehensive study of BitTorrent Live

In: Computer networks: the international journal of computer and telecommunications networking - Amsterdam [u.a.]:
Elsevier, Bd. 119.2017, S. 35-55

[Imp.fact.: 2,516]

Schillreff, Nadia; Nykolaichuk, Mykhaylo; Ortmeier, Frank

Towards high accuracy robot-assisted surgery

In: IFAC-PapersOnLine - Frankfurt: Elsevier, Bd. 50.2017, S. 5666-5671
[Special issue: 20th IFAC World Congress, Toulouse, France, 9-14 July 2017]

Weber, Richard; Bravo, Cristian; Kruse, Rudolf; Maldonado, Sebastian

Special issue Applied soft computing for business analytics - preface

In: Applied soft computing: the official journal of the World Federation on Soft Computing (WFSC) - Amsterdam [u.a.]:
Elsevier Science, Bd. 60.2017, S. 750-751

[Imp.fact.: 3,541]

Zhu, Xiaoqing; Koumaras, Harilaos; Wang, Mea; Hausheer, David

18



Forschungsbericht 2017: Otto-von-Guericke-Universitat Magdeburg, Fakultat fir Informatik, Institut fiir Intelligente Kooperierende Systeme

Network function virtualization and software-defined networking - advancing multimedia distribution
In: IEEE multiMedia - Los Alamitos, Calif: IEEE Computer Soc, Bd. 24.2017, 3, S. 16-18
[Imp.fact.: 2,849]

Zhu, Xiaoging; Koumaras, Harilaos; Wang, Mea; Hausheer, David

The future of multimedia distribution - an interview with Baochun Li, Diego R. Lopez, and Christian Timmerer
In: IEEE multiMedia - Los Alamitos, Calif: IEEE Computer Soc, Bd. 24.2017, 3, S. 48-53

[Imp.fact.: 2,849]

Zille, Heiner; Ishibuchi, Hisao; Mostaghim, Sanaz; Nojima, Yusuke

A framework for large-scale multi-objective optimization based on problem transformation

In: IEEE transactions on evolutionary computation: a publication of the IEEE Neural Networks Council - New York, NY:
IEEE, insges. 16 S., 2017

[Imp.fact.: 10,629]

Nicht begutachtete Zeitschriftenaufsétze

Glnes, Mesut
On the scientific value of large-scale testbeds for wireless multi-hop networks
In: De.arxiv.org - [S.L.]: Arxiv.org, insges. 14 S., 2017

Begutachtete Buchbeitrdge

Anderer, Simon; Halbich, Max; Scheuermann, Bernd; Mostaghim, Sanaz

Towards real-time fleet-event-handling for the dynamic vehicle routing problem

In: Proceedings of the 9th International Joint Conference on Computational Intelligence. Volume 1: November 1-3, 2017,
Funchal, Madeira, Portugal - [SetUbal]: SCITEPRESS - Science and Technology Publications, Lda., S. 35-44

[Konferenz: 9th International Joint Conference on Computational Intelligence, 1JCCI 2017, Funchal, Madeira, Portugal,
November 1-3, 2017]

Bartashevich, Palina; Grimaldi, Luigi; Mostaghim, Sanaz

PSO-based search mechanism in dynamic environments - swarms in vector fields

In: 2017 IEEE Congress on Evolutionary Computation (CEC): proceedings: 5-8 June 2017, Donostia-San Sebastian, Spain
- Piscataway, NJ: IEEE, S. 1263-1270

[Kongress: 2017 IEEE Congress on Evolutionary Computation, CEC, Donostia-San Sebastian, Spain, 5-8 June, 2017]

Bartashevich, Palina; Koerte, Doreen; Mostaghim, Sanaz

Energy-saving decision making for aerial swarms - PSO-based navigation in vector fields
In: 2017 SSCI proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, S. 1848-1855

[Beitrag auf USB-Stick]

Borgelt, Christian; Kruse, Rudolf

Agglomerative fuzzy clustering

In: Soft Methods for Data Science - Cham: Springer International Publishing, S. 69-77, 2017 - (Advances in Intelligent
Systems and Computing; 456)

Buschsieweke, Marian; Glines, Mesut

Authentication for the web of things - secure end-to-end authentication between CoAP and HTTP

In: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications: IEEE PIMRC'17:
Montreal, 2017, Oct. 8-13: conference proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, insges. 5 S.

[Kongress: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications, IEEE PIMRC'17,
Montreal, 8-13 Oct. 2017]

Buschsieweke, Marian; Glnes, Mesut
Securing critical infrastructure in smart cities - providing scalable access control for constrained devices
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In: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications: IEEE PIMRC'17:
Montreal, 2017, Oct. 8-13: conference proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, insges. 6 S.

[Kongress: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications, IEEE PIMRC'17,
Montreal, 8-13 Oct. 2017]

Dockhorn, Alexander; Doell, Christoph; Hewelt, Matthias; Kruse, Rudolf
A decision heuristic for Monte Carlo tree search doppelkopf agents

In: 2017 SSCI proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, S. 51-58

[Beitrag auf USB-Stick]

Dockhorn, Alexander; Kruse, Rudolf

Combining cooperative and adversarial coevolution in the context of pac-man

In: CIG-2017$New York City, 22-25 August: conference programm - New York, insges. 8 S.
[Session 5: RTS games]

Filax, Marco; Gonschorek, Tim; Ortmeier, Frank

Building models we can rely on - requirements traceability for model-based verification techniques

In: Model-Based Safety and Assessment: 5th International Symposium, IMBSA 2017, Trento, Italy, September 11-13, 2017,
Proceedings - Cham: Springer International Publishing, S. 3-18 - (Lecture Notes in Computer Science; 10437)
[Symposium: 5th International Symposium, IMBSA 2017, Trento, Italy, September 11-13, 2017]

Filax, Marco; Gonschorek, Tim; Ortmeier, Frank

QuadSIFT: unwrapping planar quadrilaterals to enhance feature matching

In: WSCG 2017: 25th International Conference in Central Europe on Computer Graphics, Visualization and Computer
Vision, WSCG 2017, Plzen, Czech Republic, May 29 - June 2, 2017; short paper proceedings - Plzen: Vaclav Skala - Union
Agency, S. 7-16

[Konferenz: 25th International Conference in Central Europe on Computer Graphics, Visualization and Computer Vision,
WSCG 2017, Plzen, Czech Republic, May 29 - June 2, 2017]

Frommer, Jérg; Résner, Dietmar; Andrich, Rico; Friesen, Rafael; Ginther, Stephan; Haase, Matthias; Kriiger, Julia

Last minute - an empirical experiment in user-companion interaction and its evaluation

In: Companion technology: a paradigm shift in human-technology interaction - [s.l.]$Springer International Publishing,
S. 253-275, 2017

Fuentealba Ortiz, Patricio Fabién; Illanes, Alfredo; Ortmeier, Frank

Progressive fetal distress estimation by characterization of fetal heart rate decelerations response based on signal
variability in cardiotocographic recordings

In: Computing in Cardiology Conference 2017: Rennes, France, 24-27 September 2017 - IEEE

[Konferenz: Computing in Cardiology Conference 2017, Cinc 2017, Rennes, France, 24-27 September 2017]

Glauer, Martin; Mossakowski, Till

Institutions for database schemas and datasets

In: CALCO Early Ideas 2017$a satellite workshop of CALCO 2017: satellite workshop of CALCO 2017 - Ljubljana, 2017, S. 6:1-
6:3

[Workshop: CALCO Early Ideas 2017, Ljubljana, 14-16 June 2017

Glauer, Martin; Stephan, Giinther; Ludwig, Huelk; Wolf-Dieter, Bunke

An open database concept for open energy modeling

In: Invirolnfo - from science to society: the bridge provided by environmental informatics: adjunct proceedings of the
3lst edition of the Envirolnfo - the long standing and established international and interdisciplinary conference series
on leading environmental information and communication technologies: Luxembourg, September 13th-15th, 2017,
Neimenster Abbey - Aachen: Shaker Verlag, S. 191

[Konferenz: 31st Envirolnfo 2017, Luxembourg, September 13thi5th, 2017]

Gonschorek, Tim; Filax, Marco; Ortmeier, Frank
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A verification environment for critical systems - integrating formal methods into the safety development life-cycle

In: ResearchGATE: scientific neetwork; the leading professional network for scientists - Cambridge, Mass.: ResearchGATE
Corp., insges. 1 S., 2017

[Symposium: 5th International Symposium on Model-Based Safety and Assessment, IMBSA2017, Trento, 11-13 September
2017]

Gonschorek, Tim; Rabeler, Ben Lukas; Ortmeier, Frank; Schomburg, Dirk

On improving rare event simulation for probabilistic safety analysis

In: Proceedings of the 15th ACM/IEEE International Conference on Formal Methods and Models for System Design:
Vienna, Austria, September 29 - October 02, 2017 - [Piscataway, NJ]: IEEE, S. 15-24

[Konferenz: 5th ACM/IEEE International Conference on Formal Methods and Models for System Design, Vienna, Austria,
September 29 - October 02, 2017]

Hedblom, Maria; Kutz, Oliver; Mossakowski, Till; Neuhaus, Fabian

Between contact and support - introducing a logic for image schemas and directed movement

In: AI*IA 2017 Advances in Artificial Intelligence: XVIth International Conference of the Italian Association for Artificial
Intelligence, Bari, Italy, November 14-17, 2017, Proceedings - Cham: Springer International Publishing, S. 256-268

- (Lecture Notes in Computer Science; 10640)

[Konferenz: 16th International Conference of the Italian Association for Artificial Intelligence, AI*1A 2017, Bari, Italy,
November 14-17, 2017]

Kientopf, Kai; Glines, Mesut

Analyze the 2-hop-neighborhood for efficient broadcasting in wireless multi hop networks

In: 2017 IEEE Global Communications Conference (GLOBECOM): proceedings: Singapore, 4-8 December 2017
- Piscataway, NJ: IEEE, insges. 6 S.

[Konferenz: 2017 IEEE Global Communications Conference, GLOBECOM, Singapore, 4-8 December 2017]

Kientopf, Kai; Raza, Saleem; Lansing, Simon; Gunes, Mesut

Service management platform to support service migrations for loT smart city applications

In: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications: IEEE PIMRC'17:
Montreal, 2017, Oct. 8-13: conference proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, insges. 5 S.

[Kongress: 2017 IEEE International Symposium on Personal, Indoor, and Mobile Radio Communications, IEEE PIMRC'17,
Montreal, 8-13 Oct. 2017]

Knapp, Alexander; Mossakowski, Till

UML interactions meet state machines - an institutional approach

In: 7th Conference on Algebra and Coalgebra in Computer Science (CALCO17): June 12-16, 2017, Ljubljana, Slovenia

- Saarbriicken/Wadern: Schloss Dagstuhl - Leibniz-Zentrum fir Informatik GmbH, 2017, S. 15.1-15.15, ingesamt 15 S.
- (Leibniz international proceedings in informatics; Vol. 72)

[Konferenz: 7th Conference on Algebra and Coalgebra in Computer Science, CALCOL7, Ljubljana, Slovenia, June 12-16,
2017]

Koch, Christian; Hacker, Stefan; Hausheer, David

VoDCast - efficient SDN-based multicast for video on demand

In: 18th IEEE International Symposium on a World of Wireless, Mobile, and Multimedia Networks (WoWMoM 2017): June
12-15, 2017, Macao Polytechnic Institute - Piscataway, NJ: IEEE, insges. 6 S.

[Symposium: 18th IEEE International Symposium on a World of Wireless, Mobile, and Multimedia Networks, WoWMoM
2017, Macao, June 12-15, 2017]

Koch, Christian; Krupii, Ganna; Hausheer, David

Proactive caching of music videos based on audio features, mood, and genre

In: Proceedings of the 8th ACM Multimedia Systems Conference, MMSys'17: Taipei, Taiwan, June 20 - 23, 2017 - New
York, NY: ACM, S. 100-111

[Konferenz: 8th ACM Multimedia Systems Conference, MMSys'l7, Taipei, Taiwan, June 20 - 23, 2017]
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Kriiger, Jacob; Nielebock, Sebastian; Krieter, Sebastian; Diedrich, Christian; Leich, Thomas; Saake, Gunter; Zug,
Sebastian; Ortmeier, Frank

Beyond software product lines - variability modeling in cyber-physical systems

In: Proceedings of the 21th International Software Product Line Conference. Volume A: SPLC 2017, Sevilla,
Spain,September 25 - 29, 2017 - New York: ACM, S. 237-241

[Konferenz: 21th International Software Product Line Conference, SPLC 2017, Sevilla, Spain,September 25 - 29, 2017]

Moritz, Ruby; Zille, Heiner; Mostaghim, Sanaz

Elitism and aggregation methods in partial redundant evolutionary swarms solving a multi-objective tasks

In: 2017 IEEE Congress on Evolutionary Computation (CEC): proceedings: 5-8 June 2017, Donostia-San Sebastian, Spain
- Piscataway, NJ: |IEEE, S. 1467-1473

[Kongress: 2017 IEEE Congress on Evolutionary Computation, CEC, Donostia-San Sebastian, Spain, 5-8 June, 2017]

Mossakowski, Till

The Distributed Ontology, Model and Specification Language - DOL

In: Recent trends in algebraic development techniques: 23rd IFIP WG 1.3 International Workshop, WADT 2016, Gregynog,
UK, September 21-24, 2016: revised selected papers - Cham: Springer International Publishing, S. 5-10, 2017 - (Lecture
Notes in Computer Science; 10644)

[Workshop: 23rd International Workshop on Algebraic Development Techniques (WADT 2016),Gregynog, Wales, UK,
September 21-24, 2016]

Mossakowski, Till; Moratz, Reinhard

Relations between spatial calculi about directions and orientations

In: Proceedings of the Twenty-Sixth International Joint Conference on Artificial Intelligence (1JCAI-17): Melbourne,
Australia, 19-25 August 2017 - International Joint Conferences on Artificial Intelligence, S. 5040-5044

[Konferenz: 26th International Joint Conference on Artificial Intelligence, 1JCAI-17, Melbourne, Australia, 19-25 August
2017]

Mossakowski, Till; Rabe, Florian; Codescu, Mihai

Canonical selection of colimits

In: Recent trends in algebraic development techniques: 23rd IFIP WG 1.3 International Workshop, WADT 2016, Gregynog,
UK, September 21-24, 2016: revised selected papers - Cham: Springer International Publishing, S. 170-188, 2017

- (Lecture Notes in Computer Science; 10644)

[Workshop: 23rd International Workshop on Algebraic Development Techniques (WADT 2016),Gregynog, Wales, UK,
September 21-24, 2016]

Neufeld, Xenija; Mostaghim, Sanaz; Perez-Liebana, Diego

HTN fighter - planning in a highly-dynamic game

In: 2017 9th Computer Science and Electronic Engineering Conference (CEEC): conference proceedings: 27th-29th
September 2017, University of Essex, UK - [Piscataway, NJ]: IEEE, S. 189-194

[Konferenz: 9th Computer Science and Electronic Engineering Conference (CEEC), Essex, UK, 27th-29th September 2017]

Neuhaus, Erik; Raza, Saleem; Gunes, Mesut

Emergency optimized low latency MAC protocol for VANETs based on VeMAC

In: VEHICULAR 2017: the sixth International Conference on Advances in Vehicular Systems, Technologies and
Applications: July 23 - 27, 2017, Nice, France - IARIA, S. 26-31

[Konferenz: 6. International Conference on Advances in Vehicular Systems, Technologies and Applications, VEHICULAR
2017, Nice, France, July 23 - 27, 2017]

Nguyen, Tran Tuan; Spehr, Jens; Xiong, Jian; Baum, Marcus; Zug, Sebastian; Kruse, Rudolf

A survey of performance measures to evaluate ego-lane estimation and a novel sensor-independent measure along
with its applications

In: 2017 IEEE International Conference on Multisensor Fusion and Integration for Intelligent Systems (MFI): November 16-
18, 2017, Daegu, Korea - Piscataway, NJ: IEEE, S. 239-246

[Konferenz: 2017 IEEE International Conference on Multisensor Fusion and Integration for Intelligent Systems (MFI),
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Daegu, Korea, November 16-18, 2017]

Nguyen, Tran Tuan; Spehr, Jens; Xiong, Jian; Baum, Marcus; Zug, Sebastian; Kruse, Rudolf

Online reliability assessment and reliability-aware fusion for Ego-Lane detection using influence diagram and Bayes
filter

In: 2017 IEEE International Conference on Multisensor Fusion and Integration for Intelligent Systems (MFI): November 16-
18, 2017, Daegu, Korea - Piscataway, NJ: IEEE, S. 7-14

[Konferenz: 2017 IEEE International Conference on Multisensor Fusion and Integration for Intelligent Systems (MFI),
Daegu, Korea, November 16-18, 2017]

Nguyen, Tuan Tran; Spehr, Jens; Perschewski, Jan-Ole; Engel, Fabian; Zug, Sebastian; Kruse, Rudolf
Zuverlassigkeitshasierte Fusion von Fahrstreifeninformationen fur Fahrerassistenzfunktionen

In: Proceedings. 27. Workshop Computational Intelligence, Dortmund, 23. - 24. November 2017 - Karlsruhe, Baden: KIT
Scientific Publishing, S. 33-50

[Workshop: 27. Workshop Computational Intelligence, Dortmund, 23. - 24. November 2017]

Oubbati, Omar Sami; Lakas, Abderrahmane; Giines, Mesut; Zhou, Fen; Yagoubi, Mohamed Bachir

UAV-assisted reactive routing for urban VANETs

In: Proceedings of the Symposium on Applied Computing: Marrakesh, Morocco, April 4-6, 2017: SAC 2017$h - [New
York, NY]: ACM, S. 651-653

[Symposium: Symposium on Applied Computing, SAC 2017, Marrakesh, Morocco, April 4-6, 2017]

Ramirez-Atencia, Cristian; Mostaghim, Sanaz; Camacho, David

A knee point based evolutionary multi-objective optimization for mission planning problems

In: Proceeding of the Genetic and Evolutionary Computation Conference: Berlin, Germany, July 15 - 19, 2017 - New York,
NY: ACM, S. 1216-1223

[Konferenz: Genetic and Evolutionary Computation Conference, GECCO 2017, Berlin, Germany, 15 - 19 July, 2017]

Rodrigues, Bruno; Bocek, Thomas; Lareida, Andri; Hausheer, David; Rafati, Sina; Stiller, Burkhard

A blockchain-based architecture for collaborative DDoS mitigation with smart contracts

In: Security of Networks and Services in an All-Connected World: 11th IFIP WG 6.6 International Conference on
Autonomous Infrastructure, Management, and Security, AIMS 2017, Zurich, Switzerland, July 10-13, 2017, Proceedings

- Cham: Springer International Publishing, S. 16-29 - (Lecture Notes in Computer Science; 10356)

[Konferenz: 11th IFIP WG 6.6 International Conference on Autonomous Infrastructure, Management, and Security, AIMS
2017, Zurich, Switzerland, July 10-13, 2017]

Rdsner, Dietmar; Frommer, Jérg; Wendemuth, Andreas; Bauer, Thomas; Glinther, Stephan; Haase, Matthias; Siegert,
Ingo

The last minute corpus as a research resource - from signal processing to behavioral analyses in user-companion
interactions

In: Companion technology: a paradigm shift in human-technology interaction - [s.1.]$Springer International Publishing,
S. 277-299, 2017

Sabsch, Tim; Braune, Christian; Dockhorn, Alexander; Kruse, Rudolf
Using a multiobjective genetic algorithm for curve approximation
In: 2017 SSCI proceedings - Piscataway, NJ: IEEE, S. 1692-1696
[Beitrag auf USB-Stick]

Schmidt, Fabian; Gebhardt, Jérg; Kruse, Rudolf

Detecting inconsistencies in revision problems

In: Soft Methods for Data Science - Cham: Springer International Publishing, S. 439-446, 2017 - (Advances in Intelligent
Systems and Computing; 456)

Thiel, Marcus; Ludwig, Philipp; Mossakowski, Till; Neuhaus, Fabian; Nurnberger, Andreas
Web-retrieval supported argument space exploration

In: Proceedings of the 2017 Conference on Conference Human Information Interaction and Retrieval: Oslo, Norway,
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